ROBOTERSYSTEME + SAM PAS

AUTOMATISIERUNGSLOSUNGEN
SILVERCUT

Greifen von Rohrschellen o
Pick & Place-Technologie W‘DEA“‘(
w G~ |
i
Aufgabe:

Rohrschellen laufen auf einem Band grob vereinzelt in die Roboterzelle ein. Mit einer 2D-Kamera werden —
wahrend sich das Band weiter bewegt — Drehlage und Greifposition sowie die Bauchlage oder Riickenlage
ermittelt.

Diese Daten werden dann dem Roboter tibermittelt und der Roboter greift sich wahrend der Bandbewegung
die Bauteile und legt diese entsprechend der Bauch- oder Riickenlage in einen Takttisch ein. Dort findet
dann die Endmontage der Bauteile statt.

Roboter greift Rohrschellen vom laufenden Band.

lhre Vorteile:

© Kostenersparnis © Geringere Fehlerquote © Taktzeitoptimierung
durch vollstandige und Qualitatssicherung Taktzeit: unter 1 sek./Teil
Automatisierung durch Robotereinsatz
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Technische Details:

Unsere Leistung Programmierung Roboter
Programmierung Vision System

Taktzeit unter 1 sek./Teil

Roboter 1 IRB 360 Flex Picker (ABB)

Wir bieten zukunftsweisende, schliisselfertige
Robotersysteme und Automatisierungslosungen:

Bearbeitung: Montage: Handling:
Entgraten Montieren Aufnehmen
Frasen Schrauben Stapeln
Schleifen Aufschrumpfen Einlegen
Feilen Pressen Entnehmen
Polieren Kleben Ablegen

Alles aus einer Hand:

Profitieren Sie von den Synergieeffekten, die sich durch unsere Integration in die Piitz Group ergeben!
Uber Robotersysteme und Automatisierungsldésungen hinaus kénnen wir lhnen auch die passende Priiftech-
nologie zur Kontrolle von Oberflachen, MaBhaltigkeit und Vollstandigkeit anbieten.
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